Altivar 28
Telemecanique

Asenkron motorlar igin
hiz kontrol cihazlari

Kullanim Kilavuzu

Schneider

e) Electric



IT NOTR NOKTA BAGLANTISI :izole edilmis veya yiiksek-empedansli sistem (IT) ile 460V +%10°’dan
daha buyk bir gerilim ile 3-fazl bir network Uizerinde calisma durumunda, toprak baglantili, dahili
EMC filtre kapasitorlerinin baglantisi kesilmelidir. Bu islemi gerceklestirmede, tek kalifiye personel
olan Schneider Uriin Destek Sorumlusuna bagvurunuz.

Hiz kontrol cihazi enerjilendirildiginde, glic komponentleri ve bazi kontrol komponentleri sebekeye
baglanir. Bunlara dokunmak oldukca tehlikelidir. Hiz kontrol cihazinin kapagi kapali tutulmalidir.

Sistemin veya makinanin elektriksel veya mekanik kisimlarinda ¢alismadan 6nce, genelde hiz kontrol
cihazi giic kaynagindan ayriimalidir.

ALTIVAR’In enerjisi kesildikten sonra ve kirmizi LED séndiikten sonra, ekipman lizerinde ¢calismadan
énce 10 dakika bekleyiniz. Bu siire kapasitorlerin desarj olmasi icin gereken stiredir.

Hiz kontrol cihaz hala enerjiliyken, start komutunu veya hiz referansini ortadan kaldirarak, calisma
esnasinda motor durdurulabilir. Eger personel giivenligi, ani tekrar kalkislarin 6nlenmesini
gerektiriyorsa, bu elektronik kilitleme sistemi yetersiz kalir: gii¢ devresine bir ayirici yerlestiriniz.

Hiz kontrol cihazi; bir hata durumunda, hiz kontrol cihazini kapatabilen ve bunun sonucu olarak
motoru durdurabilen giivenlik cihazlariyla donatilmistir. Motorun kendisi mekanik bir blokajla
durdurulabilir. Son olarak, gerilim degisimleri, 6zellikle sebeke hatalari, kapanmalara neden olabilir.
Eger hatanin nedeni kalkarsa, tekrar yolverme riski vardir —ki bu durum; ozellikle, giivenlik
reglilasyonlarina uymasi zorunlu olan bazi makinalari veya sistemleri tehlikeye sokar.

Bu durumda, kullanici, eger motor programlanmamis bir durus gerceklestiriyorsa, hiz kontrol
cihazinin giic kaynagini kesmek icin bir diisiik hiz dedektérii kullanarak, tekrar yolverme olasiligina
karsi gereken énlemleri almak zorundadir.

Bu ddkiimanda tanitilan Uriinler veya ekipman, gerek teknik acidan gerekse de calisma sekilleri
acisindan, her zaman degistirilebilir veya modifiye edilebilir. Bu iriinler veya malzemelerle ilgili
tanimlamalar hicbir sekilde taahhiit niteligi tasimaz.

Hiz kontrol cihazi hem uluslararasi, hem de ulusal standartlara uyumlu bir sekilde enstale edilmeli ve
kurulmalidir. Cihazi uyumlu hale getirmek, Avrupa Toplulugu direktifleri icinde ozellikle EMC
direktiflerine uymasi gereken sistem integratériiniin sorumlulugundadir.

Bu dékiimanda bulunan 6zellikler, EMC direktiflerinin zorunlu ihtiyaclariyla uyumlu olmak icin
uygulanmaldir.

Altivar 28 bir komponent olarak degerlendirilmelidir: Avrupa direktifleriyle (makina direktifleri ve
elektromanyetik uyumluluk direktifleri) tam uyumlu kullanimi saglayan ne hazir bir cihaz ne de bir
makinadir. Bu standartlarin, makinada tam olarak saglanmasi son kullanicinin sorumlulugundadir.
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Hiz Kontrol Cihazi Kurulumu Oncesi Oneriler

1 - Hiz kontrol cihazinin teslimati

« Hiz kontrol cihazinin etiketinin Gzerinde yazili olan referansin, siparis formuna gére génderilen irsaliye
ile ayni olmasini kontrol ediniz.

« Altivar 28'i ambalajindan ¢ikarin ve nakliye esnasinda zarar gérmediginden emin olun.

2 - Hiz kontrol cihazini yerine monte edin ve etiketlerini yapistirin (sayfa 5)

3 - Hiz kontrol cihazina asagidaki baglantilari yapin :

« Gerilimsiz oldugundan emin olarak, sebeke baglantisi

« Terminal konfiglirasyonunun besleme gerilimiyle uyumlu olmasindan emin olarak motor baglantilari
« Lojik girisler araciligiyla kumanda baglantilar

* Lojik veya analog girigler Gzerinden hiz referansi baglantisi

4 - Hiz kontrol cihazini enerjilendirin ama "RUN" ("CALIS") komutu
vermeyin

5 - Asagidaki parametreleri konfigiire edin :

« Eger motorun nominal frekansi 50 Hz disinda bir deger ise, motorun nominal frekansi (bFr)

« Uygulama i¢in hiz kontrol cihazi fabrika ayarlar uygun degilse, I/O menli ve drC mendilerinin
parametreleri

6 - Set Meniide asagidaki parametreleri set edin :

Egder hiz kontrol cihazi fabrika ayarlari uygun degil ise :

* Hizlanma (ACC) ve yavaslama (dEC) rampalari

* Minimum (LSP) ve maksimum (HSP) hizlari

+ Motor termik koruma akimi (ItH)

« Eger fabrika degerleri degistiriimis ise, gerektigi sekilde diger parametreler

7 - Hiz kontrol cihazina start komutu verin

Pratik dneriler

« Ozellile, fabrika konfigiirasyonu degistiriimisse; hiz kontrol cihazini programlamada yardimci olmasi
amaclyla, ayar deger ve konfigirasyon tablolarini doldurunuz (sayfa 46).

+ Dahili sira segimlerinin ve baglantilarinin kullanimi ile Altivar 28'in programlanmasi daha kolay yapilir. Bu
kullanim kolayligindan en iyi sekilde faydalanabilmeniz igin, mentlere asagidaki sirayi kullanarak erismeniz
Onerilmektedir:

1)-1/0 2)-drC 3)- Set

Her adim tiim durumlar icin gerekli degildir.

& Uyari : Programlanan fonksiyonlarin, kullanilan baglanti ile uyumlulugundan emin olunuz.




Fabrika Konfiglrasyonu

Fabrika ayarlari
Altivar 28 bir cok genel uygulama kosullari igin fabrika ayarlarina sahiptir:

- Display : hiz kontrol cihazi hazir (durmusken), motor frekansi (¢aligirken)
- Sebeke :50 Hz.
- Motor gerilimi : 230V veya 400V, cihaza bagli olarak
- Rampalar : 3 saniye
- Dustk hiz : 0 Hz
- Yiksek hiz : 50 Hz.
- Frekans gevrim kazanci : standart
- Motor termik akimi = hiz kontrol cihazi nominal akimi
- Durdurucu enjeksiyon frenleme akimi = 0.7 x hiz kontrol cihazi nominal akimi, 0.5 saniye igin
- Sensdrsuz aki vektdr kontrollii sabit moment ¢alisma
- Frenleme esnasinda asiri gerilim olusmasi durumunda yavaslama rampasinin otomatik adaptasyonu
- Anahtarlama frekansi 4 kHz
- Lojik girigler :
« LI, LI2 : 2 yonlu ¢alisma, 2 telli kontrol
+ LI3, LI4 : 8nceden set edilmis 4 hiz (0 Hz, 10 Hz, 15 Hz, 50 Hz)
- Analog girigler :
* Al1 (0 + 10 V) : hiz referansi
+ Al2 (0 + 10 V) veya AIC (0, 20 mA) : toplama Al1
- Role R2 :
* hiz referansina ulagsildi
- Analog ¢ikis AO (0 - 20 mA) :
* motor frekansi

Eger yukaridaki degerler uygulama ile uyumluysa, hiz kontrol cihazi ayarlari degistiriimeden
kullanilabilir.

Etiketler

Hiz kontrol cihazi, agilabilir kapagin altina yerlestirilmis etiketler icermektedir :
» 1 etiket agilabilir kapagin igine yapistinimistir: baglanti semasi
« E@er ihtiya¢ duyulursa, cihaz yanina yapistirilabilen, kendinden yapigkanli 3 etiket: temel
parametrelerin programlanmasi, hata kodlarinin anlamlari ve musteri ayarlari (bos etiket).




Hiz Kontrol Cihazi Referanslari

Monofaze besleme gerilimi (1) U1...U2 : 200...

240 V 50/60 Hz

Motor Besleme kaynag! Altivar 28
Plakada Hat Maks. Hat Maks. Nominal  Referans
belirtilen akimi (3) Hatlsc  akimi gegici yikte
glc¢ (2) U1de U2de (kisa-devre akim (4)  harcanan

akimi glc
kW HP A A kA A A w
0.37 0.5 7.3 6.1 1 3.3 3.6 32 ATV-28HU09M2
0.75 1 9.8 8.2 1 4.8 6 45 ATV-28HU18M2
1.5 2 16 13.5 1 7.8 10.9 75 ATV-28HU29M2
2.2 3 221 18.6 1 11 15 107 ATV-28HU41M2
3-fazli besleme gerilimi (1) U1...U2 : 200...230 V 50/60 Hz
3 - 17.6 15.4 5 13.7 18.5 116 ATV-28HU54M2
4 5 21.9 19.1 5 17.5 24.6 160 ATV-28HU72M2
55 7.5 38 33.2 22 275 38 250 ATV-28HU90M2
75 10 435 36.6 22 33 495 343 ATV-28HD12M2
3-fazli besleme gerilimi (1) U1...U2 : 380...500 V 50/60 Hz
Motor Besleme kaynag! Altivar 28
Plakada Hat Maks. Hat Maks. Nominal  Referans
belirtilen akimi(3) Hatlsc  akimi gegici yikte
glg (2) Uide U2de |(kisa-devre 380-  500V'da akim(4) harcanan

akmi)  460V'da gie
kW HP A A kA A A A w
0.75 1 3.9 35 5 2.3 2.1 35 33 ATV-28HU18N4
1.5 2 6.5 5.7 5 41 3.8 6.2 61 ATV-28HU29N4
22 3 8.4 75 5 55 5.1 8.3 81 ATV-28HU41N4
3 - 10.3 9.1 5 741 6.5 10.6 100 ATV-28HU54N4
4 5 13 11.8 5 9.5 8.7 14.3 131 ATV-28HU72N4
5.5 75 221 20.4 22 14.3 13.2 215 215 ATV-28HU90N4
7.5 10 25.8 23.7 22 17 15.6 255 281 ATV-28HD12N4
11 15 39.3 35.9 22 27.7 25.5 416 401 ATV-28HD16N4
15 20 45 40.8 22 33 30.4 49.5 543 ATV-28HD23N4




Hiz Kontrol Cihazi Referanslari

(1) Nominal besleme gerilimi : min. U1, maks. U2.

(2) Bu gli¢ degerleri, surekli calismada 4 kHz’e gore verilmistir. Anahtarlama frekansi 2kHz’den 15 kHz'e
kadar ayarlanabilir.

4kHz'in Uzerinde, hiz kontrol cihazi nominal akimini diigtrerek hesaplayin. Nominal motor akimi bu
degerleri asmamalidir :

* 12 kHz'e kadar %10 akim kaybi

* 12 kHz'in Gzerinde %20 akim kaybi.

(3) 4-kutuplu motor ve maksimum 4 kHz anahtarlama frekansi i¢in ek sok bobini olmaksizin tipik deger.

(4) 60 saniye igin.




Montaj

Boyutlar ve agirliklar
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ATV-28H a b c G H 20 40 agirlk

mm mm mm mm mm mm mm kg
Uo9M2, U18M2 105 130 140 93 118 5 1.8
U29M2, U18N4, U29N4 130 150 150 118 138 5 25
U41M2, U54M2, U72M2, U41N4, U54N4, U72N4 140 195 163 126 182 5 3.8
U90M2, D12M2, U90N4, D12N4 200 270 170 180 255 6 6.1
D16N4, D23N4 245 330 195 225 315 6 9.6

Montaj Onerileri
Uniteyi * 10° dikey olarak yerlestirin.
Isitici cihazlarinin yakinina yerlestirmeyin.

Sogutma nedenleriyle, havanin asagidan yukariya sirkile edebilecegi kadar yeterli bos yer
biraktiginizdan emin olun.




Montaj

Montaj ve Sicaklik Kosullari

+-10°C’den 40°C'ye:

+ 40°C’den 50°C'ye :

+50°C’den 60°C'ye :

-9

| 4 | Unite &niinde bos alan : 10 mm minimum.

»d =50 mm : 6zel hicbir 6nleme gerek yok.

« d = 0 (yanyana monte edilmis hiz kontrol cihazlari) : asagida gosterildigi sekilde hiz
kontrol cihazinin tzerindeki koruyucu kapagi kaldirin (bu durumda koruma derecesi
IP20 olur).

» d 250 mm : asagida gosterildigi sekilde hiz kontrol cihazinin tizerindeki koruyucu
kapagi kaldirin (bu durumda koruma derecesi IP20 olur). E§erkapak cihaz tizerinde
birakilirsa, 40°C Uzerinde her °C basina, hiz kontrol cihazi nominal akimini % 2.2
disurerek hesaplayin.

«d =0 : asagida gosterildigi sekilde hiz kontrol cihazinin Gzerindeki koruyucu kapagi
kaldirin (bu durumda koruma derecesi IP20 olur), ve 40°C uzerinde her °C basina,
hiz kontrol cihazi nominal akimini %2.2 diistrerek hesaplayin.

» d 250 mm : asagida gosterildigi sekilde hiz kontrol cihazinin tizerindeki koruyucu
kapag@! kaldirin (bu durumda koruma derecesi IP20 olur) ve 50°C (zerinde her °C
basina, hiz kontrol cihazi nominal akimini %3 duslrerek hesaplayin.




Montaj

Elektromanyetik Uyumluluk

Hiz kontrol cihazi ile temin edilen EMC montaj plakasi

Beraberinde verilen 2 viday! kullanarak ATV28 1si tutucusu
Gzerindeki deliklere, EMC egpotansiyel topraklama montaj
plakasini, yandaki sekilde gosterildigi gibi sabitleyin.

ATV-28H A O
mm mm
5 U0SM2, U18M2, U29M2, 8 4
i@ U41M2, U54M2, U72M2,

U18N4, U29N4, U41N4,

U54N4, U72N4

UooM2, D12M2, 79 4
U90N4, D12N4, D16N4,

D23N4

EMC kiskaglarini
sabitlemek igin 4 @ vida

10



Baglantilar

Terminallere erisim
Terminallere erismek igin, kapak tzerindeki vidalari ¢ézln, kapagi kaldirin.

Sema : ATV-28HU09M2 6rnegi

Hiz kontrol cihazi, e§er gerekirse,
icinden kablolari gegirebilmek icin
delikleri kirilabilecek ¢ikartilabilir
plastik kablo rakoruna sahiptir
(kumanda ve fren direnci).

1 - Kumanda
2 - Glg (guc degerine bagli olarak 1 veya 2 numarali terminaller)
3 - Motor kablosu igin toprak vidasi (sadece disik gu¢ degerlerinde)

Guc Terminalleri

Giic terminal 6zellikleri

Altivar ATV-28H Maksimum baglanti kapasitesi Sikma momenti
AWG mm2 Nm

Uoom2, u1sm2 AWG 14 25 0.8

U29M2, U18N4, U29N4 | AWG 12 3 1.2

U41M2, U54M2, U72M2, |AWG 10 5 1.2

U41N4, U54N4, U72N4

UoomM2, D12M2, AWG 5 16 25

U90N4, D12N4

D16N4, D23N4 AWG 3 25 4.5




Baglantilar

Gii¢ terminallerinin fonksiyonlari

Terminaller Fonksiyon ATV-28H igin

S Altivar toprak terminali Buttin gugler

L1 Biitiin glcler

L2 Gu¢ terminalleri igin besleme

L3 Sadece 3-fazli ATV-28H
PO DC bara + kutup Bitln gigler

PA Fren direncine ¢ikis Btlin gigler

PB Fren direncine ¢ikis Bituin gigler

PC DC bara - kutup Bitlin gigler

U

\' Motor baglanti uglari Butlin gugler

W

S Altivar topraklama terminali U9oM2, D12M2, U90N4, D12N4,

D16N4, D23N4

Gii¢ terminallerinin ayarlanmasi
PO ve PA terminallerini birlestiren képri konnektéru yerinden ¢ikarmayiniz.

ATV-28HU09M2, U18M2, U29M2,U49M2 :
2B

| :—'_*l ~=--1.i |-'|e| |-'L;EL'|<.|'..'-|:=]'.-'¢-'_1
Ll

ATV-28HU54M2, U72M2, U18N4, U29N4, U41N4, US4N4, U72N4 :

| { Ifl-‘:. ':15'.:" T':..Z!l

ATV-28HU90M2, D12M2, U90N4, D12N4, D16N4, D23N4 :

>'=-:.-| i a.} PR | pe EI.! T~.|-.-. | ‘1-:‘
hd

Motor topraklamasi icin EMC plakasi Uzerinde veya
1! tutucu iizerinde bulunan toprak vidasini kullanin.

—.] Motor topraklamasi icin EMC plakasi tzerinde veya
' "{ 1sI tutucu Uizerinde bulunan toprak vidasini kullanin.
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Baglantilar

Kumanda terminalleri
Kumanda terminallerinin fonksiyonlari, 6zellikleri ve ayarlanmasi

-

- Maksimum baglanti kapasitesi
1.5 mm2 - AWG 16

00000 200000000000

- Maksimum sikma momenti :
0.5 Nm

Terminal | Fonksiyon Elektriksel Karakteristikler

R1A R1 hata rélesinin (R1C) ortak | Min. anahtarlama kapasitesi

R1B nokta K/A kontagi +5V Vaigin 10 mA

R1C Enduktif ylkte maks. anahtarlama kapasitesi
R2A Programlanabilir R2 rélesinin | (cosj =0.4ve L/R =7 ms):

R2C N/A kontagi +250 VWcve 30 Vaicin 1.5 A
COM  |I/O ortak ucu
Al Analog gerilim girisi Analog giris 0 + 10 V
+ empedans 30 kQ
+ ¢0ziindrliik 0.01 V
+ hassasiyet + 4.3%, lineerlik + 0.2%, maks. degerin
+ Omekleme zamani 4 ms maksimum.
+10 1’den 10 kQ'a potansiyometre |+10 V (+ 8 % - 0), 10 mA maks, asir ylklere ve kisa devreye karsi
icin glic beslemesi korunmus
Al2 Analog gerilim girisi Analog giris 0 + 10 V, empedans 30 kQ
veya veya
AIC Analog akim girigi Analog giris X - Y mA. X ve Y, 0 - 20 mA arasi programlanabilir,
Al2 veya AIC atanabilir. Empedans 450 Q
ikisinden birini kullanin, ikisini
ayni anda kullanmayin. Al2'nin veya AIC'nin ¢ézinurluga, hassasiyeti veya érnekleme zamani = Al1.
AO Analog ¢ikis Gikis 0 - 20 mA veya 4 - 20 mA igin programlanabilir
+ Hassasiyet maks. degerin % * 6, maks. yik empedansi 800 Q.
L1 Lojik girisler Programlanabilir lojik girisler
LI2 * + 24V glc beslemesi (maks. 30 V)
LI3 + Empedans 3.5 kQ
LI4 + Eger <5V ise; 0 durumu, eger > 11 Vise 1 durumu
« Orekleme zamani 4 ms maksimum
+24 Lojik girisler icin glic + 24V kisa devrelere ve asiri yiiklere karsi korunmus, min. 19V, maks.

beslemesi

30 V. Mimkiin olan maks. misteri akimi 100 mA

13



Baglantilar

Fabrika ayarlar icin baglanti semasi

3-fazli besleme kaynag!

Tek fazl besleme kaynagi

% 7 ¥

2t

u|-|:—r"'—
L —
Lag—"

0 W 08 L

Referans X-YmA e .L -
potansiyometre g = === -
Eger kullanildiysa veya . X
' 0+10V i . 24Vkaynak = |

fren direnci

(1) Eger bagliysa sok bobini (tek fazli veya 3-fazli).

(2) Hiz kontrol cihazi durumunun uzaktan belirtiimesi i¢in gtivenlik rélesi kontaklari.

(3) Dahili + 24 V. Eger + 24 V harici bir kaynak kullanilirsa, harici kaynagin 0 V'unu COM terminaline
baglayin ve hiz kontrol cihazinin + 24 terminalini kullanmayin.

Not : Hiz kontrol cihazi civarindaki veya cihaz ile ayni devreye bagl bitiin endiktif devrelere (réleler,
kontaktérler, solenoid valfler, vb), enterferans-girisim bastiricilar baglayin.

iliskili komponentlerin segimi :
Lutfen Altivar 28 kataloguna bakiniz.
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Baglantilar

Baglanti Onerileri
Giic
Standartlarda énerilen kablo kesit alanlarina uyunuz.

Yiksek kacak akimlarina (3.5 mA (zerindeki) iliskin reglilasyonlara uygun olmak icin hiz kontrol cihazi
topraklanmalidir. Enstalasyon standartlari tarafindan, koruma igin, sebeke tarafi "kacak akim cihazi"
kullanimi gerektiginde, DC komponentlerin varliginda bile ¢alisabilecek bir "tipB" cihazi kullaniimalidir.
Eger enstalasyon ayni hat tizerinde birkag¢ hiz kontrol cihazi igeriyorsa, her hiz kontrol cihazi ayri ayri
topraklanmalidir. EGer gerekiyorsa, bir sok bobini (giris endlktans bobini) baglayin (kataloga bakiniz).

Gg kablolarini, enstalasyonlardaki dislk-seviye sinyalli devrelerden ayri tutunuz (dedektérler, PLC'ler,
6lcum cihazlari, video, telefon).

Kumanda
Kumanda devrelerini, gli¢ kablolarindan ayri tutunuz. Kumanda ve hiz referans devreleri i¢in, ekrani her

iki uctan topraklanmis, 25 - 50 mm arasinda bir araliga sahip, ekranl, blkilmus kablo kullaniimasini
Oneriyoruz.




Baglantilar

Elektromanyetik Uyumluluk

Genel kurallar

« Hiz kontrol cihazi, motor ve kablo ekranlarinin topraklar "yiksek frekans" es-potansiyelli oimalidir.

» Motor kablolarinda, fren direnci (eger varsa) ve kontrol-komut kablolarinda her iki ucunda, ekrani
360°‘de topraklanmig ekranli kablo kullaniniz. Hig bir sekilde kesinti gergeklesmemesi kosuluyla ekran
uzunlugunun bir kisminda metal kanallar kullanilabilir.

« Gug besleme (sebeke beslemesi) kablolaryla, motor kablolari arasinda maksimum bir mesafe
olmasini saglayin.

Baglanti Semasi
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Baglantilar

1 - Sekilde gosterildigi gibi monte edilen, hiz kontrol cihazi ile saglanan, metal topraklama plakasi.

2 - Altivar 28

3 - Ekransiz besleme kaynagi kablolari.

4 - Hata rolesi kontak ¢ikigi igin ekransiz kablo.

5 - 6, 7 ve 8 numarali kablolarinin ekraninin, topraklama ve sabitlemesini mimkiin oldugunca hiz kontrol
cihazina yakin yapin :

- kablo ekranini soyun

- ekranin soyulmus kisimlarini metal plaka 1’e sabitlemek i¢in uygun boyutlardaki kiskaglari
kullaniniz.

iyi bir temas saglamak icin ekran, metal plakaya siki bir sekilde sabitlenmelidir.

- kiskag tipi : paslanmaz gelik.

6 - Her iki ucta, ekrani topraga baglanmis, motor baglantisi igin ekranli kablo.

Ekranlama kesikli olmamalidir ve e@er varsa ara terminaller EMC ekranli metal kutular iginde
olmalidir.

7 - Kontrol/kumanda sistemi baglantisi igin ekranli kablo.

Bircok iletken kullaniimasi gereken uygulamalar igin kicik kesitler (0.5 mm?) kullanin.
Ekranli kablonun ekran kismi her iki ucundan topraga bagli olmalidir. Ekranlama kesikli olmamalidir
ve eger varsa ara terminaller EMC ekranli metal kutular iginde olmaldir.

8 - Fren direnci (eQer bagliysa) baglantisi i¢cin ekranl kablo. Ekranli kablonun ekran kismi her iki
ucundan topraga bagh olmalidir. Ekranlama kesikli olmamalidir ve eger varsa ara terminaller, EMC
ekranli metal kutular iginde olmalidir.

9 - Duslk gu¢ degerlerinde, motor kablosu icin toprak vidasi (sogutucu lzerindeki vidaya erisim zor
oldugundan).

Not :

« Eger ilave bir giris filtresi kullanilirsa, filtre hiz kontrol cihazinin lGzerine monte edilir ve ekransiz bir
kablo araciligiyla sebekeye direkt baglanir. Hiz kontrol cihazi tzerindeki 3 no’lu baglant filtre ¢ikis
kablosu araciligiyla yapilir.

+ Hiz kontrol cihazi, motor ve kablo ekranlari arasindaki HF es potansiyelli topraklamanin yapilmasi, her
bir cihazin ilgili terminallerindeki PE (yesil-sari) iletken koruma baglantisinin yapilmasi ihtiyacini ortadan
kaldirmaz, bu baglantilar tek tek yapiimalidir.




Temel Fonksiyonlar

Hata rélesi, kilitsiz hale gecme

Hiz kontrol cihazi enerjilendigi zaman ve hatali degil ise, hata rélesi enerjilenir. Ortak noktali bir K/A
kontagi vardir.

Hiz kontrol cihazi bir hatadan sonra agsagidaki sekilde kilitsiz hale gecer :
- Hem display hem de kirmizi LED sénene kadar hiz kontrol cihazinin enerjisini kesin, sonra tekrar
enerjilendiriniz

- "otomatik tekrar kalkis" fonksiyonu aktif haldeyse, otomatik olarak
- Lojik giris "hata reset" fonksiyonuna atandiysa, lojik giris araciliiyla

Hiz kontrol cihazi termik korumasi

Fonksiyonlar :
Sogutucuya yerlestirilmis veya giic modiliine entegre edilmis termistér ile termik koruma.

Akim siniri ile, agin yiiklere karsi, hiz kontrol cihazinin dolayl korunmasi. Tipik agma noktalari :

- motor akimi = hiz kontrol cihazi nominal akiminin % 185'i : 2 saniye
- motor akimi = hiz kontrol cihazi maksimum gegici akimi : 60 saniye.

Hiz kontrol cihazi havalandirmasi

Hiz kontrol cihazi kilitsiz durumdayken, fan otomatik olarak enerjilenir (calisma yéni + referans). Hiz
kontrol cihazi kilitli duruma gegtikten bir iki saniye sonra enerjisi kesilir ( motor hizi < 0.5 Hz ve enjeksiyon
frenleme tamamlanmis).

Motor termik korumasi

Fonksiyonlar :
[Pt'yi hesaplayarak termik koruma

Uyari : Hiz kontrol cihazi enerjisi kesildiginde, motor termik durumu bilgisi sifirlanir.
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Konfigure edilebilir I/O Uygulama Fonksiyonlari

Lojik giris uygulama fonksiyonlari

Calisma yonii : ileri / geri
Motor dénislnin sadece tek bir yoéniine ihtiyag duyulan uygulamalar igin, ters yénde galisma 6zelligi
engellenebilir.

2-telli kontrol :

Calisma (ileri veya geri) ve durma, durumun 1(g¢alisma) veya 0 (durma) olarak dikkate alindigi ayni lojik
girisle kontrol edilir.

Enerjilenmede veya bir manuel hata resetinde veya bir dur komutundan sonra, motor ancak; "ileri", "geri"
ve "DC enjeksiyon durus" komutlari resetlendikten sonra, enerjilenebilir. Eger otomatik tekrar yolverme
fonksiyonu aktif haldeyse ( drC menisiinde Atr parametresi ), bir resete ihtiyag duyulmadan bu komutlar
dikkate alinir.

3-telli kontrol :

Calisma (ileri veya geri) ve durma 2 farkl lojik giris ile kontrol edilir.

LI1 herzaman durma fonksiyonuna atanir. Durma, baglantinin agiimasi halinde elde edilir (durum 0).
Stop girisi agilana kadar, ¢alig girisindeki (run input), darbe saklanir.

Enerjilenmede veya bir manuel hata resetinde veya bir dur komutundan sonra, motor ancak; "ileri", "geri"
ve "DC enjeksiyon durus" komutlari resetlendikten sonra, enerjilenebilir.

Rampa anahtarlama : 1. rampa : ACC, DEC ; 2. rampa : AC2, DE2
iki yolla aktif hale gegme miimkiindir :
- LIx lojik girisinin aktif olmasi veya ayarlanabilir bir frekans esikdegerinin Frt algilanmasi ile.

Adim adim calisma (JOG): Diisik hizda galisma darbesi

Eger JOG kontagi kapanirsa ve daha sonra galisma yénu kontagr aktif olursa, ACC, dEC, AC2, dE2
ayarlarindan bagimsiz olarak rampa 0.1s. olur. Eger yon kontagi kapaliysa ve daha sonra JOG kontagi
aktif olursa, konfiglre edilmis rampalar kullanihr.

2 JOG c¢alisma arasindaki minimum sire 0.5 saniyedir
Ayar meniisiinde erisilebilen parametre :
-JOG hiz




Konfiglire edilebilir /O Uygulama Fonksiyonlari

Onceden set edilebilir hizlar

2,4 veya 8 hiz, sirasiyla 1, 2 veya 3 lojik girise ihtiya¢ duyarak 6nceden set edilebilir.

Asagidaki atamalarin sirasina uyulmalidir : PS2 (LIx), sonra PS4 (Lly), sonra PS8 (LIz).

Onceden set edilmis 2 hiz

Onceden set edilmis 4 hiz

Onceden set edilmis 8 hiz

Atama : LIX'i PS2'ye

Atama : LIx'i PS2’ye, sonra Lly'yi
PS4’e

Atama : LIX'i PS2'ye, sonra
Lly’yi PS4’e, sonra Liz'yi PS8'e

Lix |hiz referansi Lly |Lix |hiz referansi Liz [Lly |Lix |hiz referansi
0 |Referans (min = LSP) 0 |0 |Referans (min=LSP) 0 |0 [0 [Referans (min=LSP)
1 HSP 0 1 SP2 0 0 1 SP2
1 0 SP3 0 1 0 SP3
1 1 HSP 0 1 1 SP4
1 0 0 SP5
1 0 1 SP6
1 1 0 SP7
1 1 1 HSP

Lojik giriglerin atanmasini iptal etmek icin, asagidaki sira incelenmeli: PS8 (LIz), sonra PS4 (Lly), sonra

PS2 (LIx).

Referans anahtarlama:
iki referansin (Al1referansi ve Al2 veya AIC referansi) bir lojik giris komut tarafindan anahtarlanmasi.
Bu fonksiyon otomatik olarak, Al2'yi veya AIC’yi, hiz referansi 2'ye atar.

Baglanti semasi

o Kapali kontak, referans = Al1

AI2/AIC, PI fonksiyona atandiysa, ¢alisma her iki fonksiyonu
da kapsar, (bkz. sayfa 22)

Acik kontak, referans= Al2 veya AIC
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Konfigure edilebilir I/O Uygulama Fonksiyonlari

Serbest durus

Motorun sadece, rezistif momenti kullanarak durmasini saglar. Motor beslemesi kesilir.
Serbest durus, bu fonksiyona atanmis lojik girisin aciimasiyla (durum 0) elde edilir.

DC enjeksiyon durma

Bu durus iki yolla aktif hale getirilebilir :

- bu fonksiyona atanmis bir lojik girisin aktif hale gegmesiyle (durum 1)

- frekans 0.5 Hz'in altindaysa otomatik olarak

Hizli durus :

Frenleme olanaklarinin sinirlari igersinde, varolan yavaslama rampa siresinin dérde bélinmus haliyle
frenli durmadir.

Hizli durus, bu fonksiyona atanmis lojik giris agildiginda (durum 0) elde edilir.

Hata reseti :

Eger hatanin nedeni ortadan kalkmigsa, cihazin enerjisinin kesilmesini gerektiren OCF (asir akim), SCF
(motor kisa-devresi), EEF ve InF (dahili hata) hatalar disinda saklanmis olan hatayi silmek igin ve hiz
kontrol cihazini reset etmek igin kullanilir.

Bu fonksiyona atanmis olan lojik giris 0’dan 1’e degistigi zaman hata silinir.

Seri baglantiyi kullanirken zorlanmis lokal mod :

Hat kontrol modu (seri hat) ile lokal mod (terminal blogu araciliiyla) arasinda se¢im yapmada kullanilir.
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Konfigure edilebilir I/O Uygulama Fonksiyonlari

Analog giris uygulama fonksiyonlari
Al1 girisi herzaman igin hiz referansidir.

Al2/AIC’nin atanmasi (Al2 = 0, +10 V veya AIC = X-Y mA, X ve Y 0-20mA aras! konfigiire
edilebilir)

Toplama hiz referansi : AI2/AIC tarafindan verilen frekans referansi Al1 ile toplanabilir.

Pl regiilator : Al2/AIC’ye atanabilir. Bir sensér baglanmasini saglar ve Pl regilatori aktive eder.
Referans, ATV-28 keypad'inden ayarlanabilen Al1 girisi veya bir dahili referans olan rPI'dir.

Ayar menusinde erisilebilen parametreler :

- regulatériin oransal kazanci (rPG)

- regilatériin integral kazanci (rlG)

- Pl geri besleme garpim katsayisi (FbS) : Maksimum geri besleme degerini ayarlamakta kullanilr.
Boylece, Pl regllator referansinin maksimum degerine karsilik gelir.

- duizeltmenin yoéninu degistirme (PIC) : Eger PIC = no ise, hata pozititken motorun hizi artar; Eger
PIC = YES ise, hata pozititken motor hizi diger.

rF i na H

veya A

Al & -| : | —— Referans
X AR

A2 - i s -

veya P r P Y

H 0.01-100 0.01-100x 1/S
AIC [ FEPES

Pl ile "manuel - otomatik™ calisma

Bu fonksiyon PI regllatéri ve referans anahtarlamayi, bir lojik giris araciligiyla birlestirir. Hiz referansi,
lojik girisin durumuna bagl olarak, Al1 ve PI fonksiyon tarafindan verilir.
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Konfigure edilebilir I/O Uygulama Fonksiyonlari

R2 réle uygulama fonksiyonlari

Frekans esik degerine ulasildi (FtA) : Eger motor frekansi, ayar menusiinde Ftd tarafindan set edilen
frekans esik degerine esit veya ondan biyUk ise, réle kontag! kapanir.

Hiz referansina ulasildi (SrA) : EGer motor frekansi, hiz referans degerine esit veya ondan blyk ise, réle
konta@i kapanir.

Akim esik degerine ulasildi (CtA) : Eger motor akimi, ayar menusiinde Ctd tarafindan set edilen akim esik
degerine esit veya ondan buyUk ise, role kontag kapanir.

Termik duruma ulasildi (tSA) : Eger motorun termik durumu, ayar menusinde ttd tarafindan set edilen
termik durum esik degerine esit veya ondan biyik ise, réle kontagi kapanir.

AO Analog cikis uygulama fonksiyonlari
AO Analog ¢ikis, 0 - 20 mA veya 4 - 20 mA arasinda konfiglre edilebilen bir akim ¢ikisidir.

Motor akimi (OCr kodu) : motorun rms akim degerini verir.
20 mA, nominal motor termik akiminin (Ith) iki katina karsilik gelir.

Motor frekansi (rFr kodu) : hiz kontrol cihazi tarafindan hesaplanan motor frekansini verir.
20 mA, maksimum frekansa (tFr parametresi) karsilik gelir.

Motor momenti (OLO kodu) : motor moment degerinin mutlak degerini verir.
20 mA, nominal motor momentinin (tipik deger) iki katina karsilik gelir.

Gii¢ (OPr kodu) : hiz kontrol cihazi tarafindan motora saglanan giictin degerini verir.
20 mA, hiz kontrol cihazi nominal glclnin iki katina karsilik gelir.
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Konfiglire edilebilir /O Uygulama Fonksiyonlari

Fonksiyon uyumluluk tablosu
Uygulama fonksiyonlarinin segimi, belirli fonksiyonlar arasindaki uyumsuzluk ve I/O sayisi nedeniyle
sinirlanabilir. Bu tabloda belirtiimemis olan fonksiyonlar, tamamen uyumludur.

&
o
g £
£ g
c =
o = T © —
> 58 5 |E |E £ |3
L ol|S = =1 > %3 63
s eI 12 |a [ |12 |8 |®
= = = 5
sgizs | |5 |8 |3 |9 |®%
c | % [ I o = 0] o3
Q2= — B D N O SN
(=l [o] a faie %] == = Q£
DC enjeksiyon frenleme 1
Girigler toplami ° °
Pl regilator ° °
Referans anahtarlama ° °
Serbest durug . —
Hizl durus 1
JOG ¢alisma ° -
Onceden set edilmis hizlar ° ° 1

o | Uyumsuz fonksiyonlar

Uyumlu fonksiyonlar

Tatbik edilemez

Oncelikli fonksiyonlar (ayni anda aktif olamayan fonksiyonlar) :
Ok ile gésterilen fonksiyon, digerinin iizerine éncelige sahiptir.

Stop (durma) fonksiyonlari, ¢galisma komutlarina gére bir 6ncelige sahiptir.
Lojik komut araciligiyla hiz referanslari, analog referans degerleri Gizerine dncelige sahiptirler.
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Kurulum - Oncelikli Oneriler

Hiz kontrol cihazini enerjilendirmeden ve konfigiire etmeden
once

- Herhangi bir kazaen kalkisi 6nlemek icin, lojik girisleri enerjisiz hale getirin (0
& durumu). Aksi durumda, ¢alis komutuna atanmis bir giris , konfiglirasyon
mendtilerinden cikarken, motorun aniden yolalmasina yol acabilir.

Hat kontaktord ile glic anahtarlama

- KM1 kontaktériinii sik sik kullanmaktan kacininiz (filtre kapasitorlerinin vaktinden

& once eskimesi). Hiz kontrol cihazinin kontrol etmek icin LI1 — LI4 girislerini kullanin.
- Bu talimatlar, 60 s.’den kisa déngiiler icin sarttir, aksi takdirde yik resiztorleri zarar
gorebilir.

Kullanici ayarlari ve fonksiyonlarin genisletilmesi

Eger gerekliyse, ilerde agiklanan fonksiyonlari genigletmek igin ve ayarlari degistirmek icin butonlar ve
display kullanilabilir. Fabrika ayarlarina geri dénis ¢ok kolaydir.

Uc tip parametre vardir :

- display : hiz kontrol cihazi tarafindan gértntiilenen degerler

- ayar : calisma esnasinda veya durmusken degistirilebilir

- konfigrasyon : sadece, durmusken ve frenleme yokken degistirilebilir. Calisma esnasinda
goruntdlenebilir.

& Var olan calisma ayarlarina yapilan degisikliklerin her hangi bir tehlikeye yol
acmayacagindan emin olun. Degisiklikler tercihen, hiz kontrol cihazi durmusken
yapiimahdir.
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Programlama

Ekranin ve butonlarin fonksiyonlari

* Kirmizi LED : enerjili * 4 yedi-segmentli ekran

(DC bara gerilimi)
* Bir meni veya bir degerin
icine girer, veya
gorintilenen degeri veya
parametreyi hafizaya alir

« Bir 6nceki meniye veya
parametreye donls, veya
goriintilenen degerin
arttirimasi

» Bir sonraki meniye veya parametreye » Bir menl veya bir degerden cikar, veya
gecis, veya goruntilenen  degerin hafizadaki bir 6nceki degere doénis igin
azaltiimasi goriintilenen degeri iptal eder

& @ veya @ tuslarina basmak, secimleri hafizaya almaz.

Gorintilenen secimin hafizaya alinmasi : @
Bir deger hafizaya alindiginda gériintii yanip séner.

Hata yokken ve yolverme yokken normal display :
- Init : On sira.

- rdY : Hiz kontrol cihazi hazir

- 43.0 : Frekans referansinin gériintulenmesi

- dcb : DC enjeksiyon frenleme devrede

- rirY : Otomatik yolverme devrede

- nSt : Serbest durus komutu

- FSt : Hizli durus komutu
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Programlama

Mentilere erisim

Fabrika konfigiirasyonundan sonra ilk enerjilendirme Sonraki enerjilenmeler

-bFr Nominal motor frekansi :
50 Hz (fabrika ayari) veya 60 Hz

ENT
bFR konfiglrasyonu (1)

‘ rdY ‘ Cihazin durumunun gérintilenmesi

A
ENT 3 saniye bekleyin

Ayarlar Eger " SEt-", "drC-" veya "I-O-" meniilerine
erisim mUmkun degilse, hiz kontrol cihazi bir
erisim kodu ile korunuyordur. Bu meniilere
Suricu erigim igin, kodun bilinmesiyle birlikte, bir uzaga
tasinabilir display modul opsiyonuna veya PC
yazilimina ihtiya¢ vardir.

Vo Bkz. SUP- meni sayfa 41.

Display

Parametrelere erisim

Ornek :
Menl Parametre Deger veya atama
ENT ENT
-YYY 100
ESC y A ESC 1 yanip sénme
v Y A Vv, A |ESC (hafizaya alma)

-Uuu 101 L ESC

Bir sonraki parametre

(1) ik enerjilenmede bFryi konfigiire edin, yukarida anlatildigi gibi ayni iglemi diger parametrelere
uygulayin. Uyari, bFr sadece, "fabrika ayarlari"na dénus gergeklestirildikten sonra modifiye edilebilir.
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Lokal kontrol opsiyonu

Bu opsiyon, bir referans potansiyometre igerir ve hiz kontrol cihazi tzerinde 2 ek butona erigim saglar

(opsiyonla verilen dékimantasyona bakiniz):

— RUN butonu : motorun enerjilenmesini kontrol eder. Galisma yéni, SEt-ayarlar menusinde rOt
parametresiyle belirlenir.

— STOP/RESET butonu : motorun durdurulmasini ve herhangi bir hatanin silinmesini (resetini) kontrol
eder. Butona ilk basis, motoru durdurur ve eger durdurucu DC enjeksiyon frenleme konfiglre
edildiyse, ikinci bir basis bu frenlemeyi durdurur.

Referans potansiyometre tarafindan verilen referans degeri Al1 analog girisiyle toplanir.
Opsiyonun kullaniimasi, bazi 6zel fonksiyonlarin ézel fabrika ayarlarini gerektirir :
+1/0:

-tCC = OPt  tekrar atanamaz

-LI1 =no tekrar atanamaz

-LI2=PS2 tekrar atanabilir

-LI3 =PS4  tekrar atanabilir

-LI14 = PS8 tekrar atanabilir

« SUrlicl : Atr = no, sadece YES’de tekrar atanabilir

Bu opsiyon bir kere yerlestirildikten sonra bir daha yerinden ¢ikartiimamalidir.
Opsiyon, hiz kontrol cihazi enerjisizken yerlestiriimelidir, aksi durumda cihaz InF hatasi verir.
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Uzaga Tasinabilir Display Modiil Opsiyonu

Bu modiil, duvara sabitlenmis veya zemin uzerinde duran pano kapisina monte edilebilir.Hiz kontrol
cihazinin seri hattina baglanabilen konnektérlli bir kablosu vardir (display modiil ile verilen kullanim
kilavuzuna bakiniz). Altivar 28’de olan ayni ekrana ve ayni programlama butonlarina sahiptir, ek olarak
mentlere erigimi kilitleyen bir anahtar ve hiz kontrol cihazini kontrol etmek igin (i¢ tane buton vardir:
+ FWD/RV : d6nis yénunin degistirilmesi
* RUN : motor ¢alis komutu
+ STOP/RESET : motor stop komutu veya hata reseti

Butona ilk basis, motoru durdurur ve eger DC enjeksiyon frenleme konfigiire edildiyse,

ikinci bir basig bu frenlemeyi durdurur.

Panelin 6nden gérundsu : Panelin arkadan gérinusu :

— (] L=l

B B l«— 4-karakterli
display

@ '@ Konnektér ——— EL!JH
XY= =

o 8% &

Erisim anahtari :

. : konumu: ayarlar ve konfiglirasyon erisilemez
» &% konumu: ayarlar erigilebilir

« 4 konumu: ayarlar ve konfigiirasyon erisilebilir
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Konfiglrasyon

I/O atama meniisil-0- |

Parametreler sadece hiz kontrol cihazi durmusken ve kilitiyken modifiye edilebilir.
Parametrelerin fonksiyonlari "Konfigire edilebilir I/O Uygulama Fonksiyonlari" bdlimiinde anlatilmigtic

Kod |Atama Fabrika
Ayari
tCC | Terminal blok kontrolliniin konfigiirasyonu: 2 telli veya 3 telli kontrol. 2C

2C = 2-telli, 3C = 3-telli, OPt = lokal kontrol opsiyonunun varligi, bu durumda ¢alisma 3-telli
kontrol ile aynidir.

2-telli kontrol : Giriglerin agik veya kapali durumu, galismayi veya durdurmay! kontrol eder.

Baglanti érnegi:  ATF-x%
LIt :ileri L
LIX : geri Pl

Y
b
)
3-telli kontrol (darbe kontrol): Kalkis kontrollinde tek istenen, bir puls(darbe)dir.
Baglanti érnegi :  ATW.aF
LI :Stop . =7 U1 Ui LE
LI2 :ileri

LIx : geri 5'2?' )
: 1)

tCC parametrelerinin atanmasinin degistirilmesi, lojik girislerin fabrika ayarina
dénmesine neden olur :

gy
"

+1CC =2C : L1 : "leri", tekrar atanamaz LI2 : rrS ("Geri")

LI3:PS2 Ll4: PS4
+tCC =3C : L1 : Stop, tekrar atanamaz LI2 : ("lleri"), tekrar atanamaz
LI3 : 1S ("Geri") L4 :JOG
«tCC = OPt : LI1 : no, tekrar atanamaz LI2 : PS2
LI3: PS4 LI4: PS8
-LCC | Sadece uzaktan display modiil opsiyonuyla erisilebilir parametre : no - YES no

Display modiilii tizerindeki STOP/RESET, RUN ve FWD/REV butonlarini kullanarak

hiz kontrol cihazinin kontrolini sadlar. Bu durumda, hiz referansi SEt-menistinde bulunan
LFr parametresiyle verilir. Terminal bloklarinda (klemenslerde) sadece serbest durus, hizli
durus ve DC enjeksiyon durus aktif kalacaktir. E§er hiz kontrol cihazi / display moduli
arasindaki baglanti koparsa, hiz kontrol cihazi SLF hatasinda kilitli kalir.
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Konfiglrasyon

I/O atama meniisiil-0- | (devam)

Kod |Atama Fabrika
ayari

-LI2 Lojik girigler S
-LI3 no: atanmamis PS2
-LI4 S : ters ydnde donis (2 calisma yénu) PS4

rP2: rampa anahtarlama (1)

JOG : "adim adim" ¢alisma (1)

PS2 : 2 6nceden set edilmis hiz

PS4 : 4 6nceden set edilmis hiz (1)

PS8 : 8 6nceden set edilmis hiz (1)

nSt: serbest durus. Giris kesildigi anda fonksiyon aktif hale geger.

dCl: DC enjeksiyon frenleme IdC, eger komut hala varsa, 5 saniye sonra tepe degeri

0.5 ItH'da sinirlanir

FSt: hizli durus. Girig kesildigi anda fonksiyon aktiftir.

FLO : zorlanmig lokal mod

rSt: hatareseti

rFC : referans anahtarlama (giris kesildigi anda, eger atandiysa Pl fonksiyon tarafindan

olusturulan referans veya AIC/AI2, hiz referansidir.)

+ Eger tCC = 3C ise LI2 = For (ileri), tekrar atanamaz.

+ Eger bir fonksiyon halihazirda bagka bir girise atandiysa, hala gézikir, ama @

kullanarak saklanmasi aktif degildir.

« Onceden set edilmis 4 veya 8 hiz su atama siraslyla konfigiire edilmelidir: PS2 daha sonra

PS4, daha sonra PS8. Ters sirada iptal edilmelilerdir (bkz. Konfigiire edilebilir I/O Uygulama

Fonksiyonlari)
-AIC | Analog giris AIC / A2 SAl

no: atanmamis.

SAl: Al ile toplama

PIl: Pl regllatér geribeslemesi, dahili ayar parametresi olarak Pl referansi rPI (1)

PIA : Pl regilatér geribeslemesi, Pl referansi otomatik olarak Al1’e atanir (1)

+ SAl sadece rFC’e (referans anahtarlama) bir lojik giris atandiysa atanabilir.

+ Eger JOG'a veya PS2'ye bir lojik giris atandiysa PIl ve PIA atanamaz.

« Eger rFC (referans anahtarlamaya)’ye bir lojik giris LIx atandiysa ve AIC, Pll veya PIA’ya
atandiysa, hiz referansi eger LIx = 0 ise Al1'den alinir ve eger LIx = 1 ise hiz referansi Pl
¢ikigindan alinir.

(1) Bu fonksiyonun atanmasi, SEt-meniisiinde iligkili parametreleri ayarlanabilmeleri igin gérintiler.
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Konfiglrasyon

I/O atama meniisif-0- | (devam)

Kod

Atama

Fabrika
ayari

-CrL
-CrH

AIC girisindeki minimum deger, 0-20 mA arasi ayarlanabilir.
AIC girisindeki maksimum deger, 4-20 mA arasi ayarlanabilir.

Bu iki parametre, girisi 0-20 mA, 4-20mA, 20-4 mA vb. olarak konfiglire etmek i¢in kullanilir.

Frekans

HaF

Eger Al2 girisi kullaniliyorsa, bu parametreler oransal olarak aktif kalirlar :
4mA v2V

20mAv 10V

0-10 V giris iin, CrL’yi 0 ve CrH'yi 20 olarak konfigtire ediniz.

4 mA
20 mA

-AO

Analog ¢ikis

no: atanmamig

OCr : motor akimi. 20 mA nominal motor termik akiminin ItH iki katina kargilik
diismektedir.

rFr: motor frekansi. 20 mA, maksimum frekansa tFr karsilik gelir.

OLO : motor momenti. 20 mA, nominal motor momentinin iki katina karsilik gelir.

OPr : hiz kontrol cihaz tarafindan saglanan gtig. 20 mA nominal motor giiciiniin iki
katina karsilik gelir.

rFr

-AOt

Analog ¢ikis
0: 0-20 mA konfiglirasyon
4:  4-20 mA konfigirasyon
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Konfiglrasyon

I/O atama meniisiil-0- | (devam)

Kod

Atama

Fabrika
ayari

-r2

R2 rolesi

no: atanmamisg

FtA : frekans egikdegerine ulagildi. Eger motor frekansi, Ftd parametresi tarafindan set
edilmig olan esikdegere esit veya daha fazla ise kontak kapanir (1).

CtA : akim egikdegerine ulagildi. Eger motor akimi, Ctd parametresi tarafindan set
edilmis olan esikdegere esit veya daha fazla ise kontak kapanir(1).

SrA : hiz referansina ulasildi. Eger motor frekansi, hiz referans degerine esit veya daha
fazlaysa kontak kapanir.

tSA : termik esikdegerine ulasildi. Eger motor termik durumu, ttd parametresi tarafindan
set edilmis olan esikdegere esit veya daha fazla ise kontak kapanir (1).

SrA

-Add

Seri hat tizerinden kontrol edildiginde hiz kontrol cihazi adresi.
1’den 31’e ayarlanabilir.

-bdr

Seri hat iletim hizi :

9.6 = 9600 bits / s veya 19.2 = 19200 bits / s

Bu parametrenin modifikasyonu, sadece hiz kontrol cihazi enerjisi kesilip daha sonra tekrar
enerjilendirildigi zaman dikkate alinir.

19.2

(1) Bu fonksiyonun atanmasi, SEt- menusiinde iliskili parametreleri ayarlanabilmeleri igin gértnttler.
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Konfiglrasyon

Siriicii menisi

Hiz kontrol cihazi galisirken ayarlanabilen Frt, SFr, nrd ve SdS parametreleri disindaki parametreler
sadece hiz kontrol cihazi durmusken ve kilitliyken modifiye edilebilir.

Sirtcu performansi asagidaki sekilde optimize edilebilir:
- plaka degerlerini girerek,
- auto-tune, oto ayar yaparak (standart bir asenkron motor (izerinde)

Kod Aciklama Ayar Fabrika
araligi ayari

-UnS | Deger plakasinda verilen nominal motor gerilimi.
Ayar bandi hiz kontrol cihazinin modeline baglidir :
ATV28eeesM2 200-240V  [230V
ATV28eeesN4 380-500V |bFr=50
ise 400 V
eger
bFr=60ise
460 V

-FrS Deger plakasinda verilen nominal motor frekansi. 40-400Hz |50/60Hz
bFr'ye bagh
olarak

tUn  |Auto-tune:oto-ayar no-donE-YES | no

Sadece su V/F oranlari igin aktif : n ve nLd (Uft parametresi)

- no : (standart IEC motorlarinin fabrika parametresi)

- donE (oto-ayar tamamland) : Gergeklestirilmis olan oto-ayarin
parametrelerini kullan

- YES : oto-ayari baglatir

Oto-ayar tamamlandiginda, rdY gérintilenir. tUn’a geri donlildiginde,
donE gérintilenir. Eger tnF parametresi belirirse, motorun dogru
baglandigini kontrol edin. Eger baglantilar dogruysa, motor uygun degildir:
L veya P oranini kullanin (Uft parametresi).

Uyari: Auto-tuning(oto-ayar) sadece, eger baska hi¢ bir komut aktive
olmamigsa, gergeklestirilebilir. Eger bir "serbest durma" veya "hizli durma"
fonksiyonu bir lojik girise atanmigsa, bu giris 1 olarak set edilmelidir (0'da
aktif).

-tFr Maksimum ¢ikis frekansi 40-400Hz |60/72Hz
(1.2 x bFr)
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Konfiglrasyon

Siriici mendsii (devam)

Kod

Aciklama

Ayar
araligi

Fabrika
ayari

-UFt

Gerilim/frekans oran tipinin se¢imi

- L : paralel bagl veya 6zel motorlar igin sabit moment

- P : degisken moment

- n : sabit moment uygulamalari igin sensérstiz aki vektor kontrol
- nLd : enerji tasarrufu, degisken momentli uygulamalar igin

L-P-n-nLd

n

-brA

Bu fonksiyonun aktivasyonu, eger bu fonksiyon, yavaslama siresi yikin
eylemsizligine gore gok diisik bir degere set edilmisse, yavaslama siresini
otomatik olarak arttirir, bdylece bir ObF hatasi énlenmis olur.

no : fonksiyon aktif degil. YES : fonksiyon aktif.

Bu fonksiyon, bir rampa iizerinde konum kontroliyle veya bir fren
direncininin kullanimiyla uyumlu olmayabilir.

no - YES

YES

-Frt

Rampa anahtarlama frekansi

Gikis frekansi Frt'yi agtiginda, dikkate alinan rampa sireleri AC2 ve dE2'dir.
Eger Frt = 0 ise, fonksiyon aktif degildir.

Bu parametre, eger bir lojik giris rampa anahtarlama fonksiyonu rP2’ye
atandiysa, belirmez.

0-HSP

0Hz

-SFr

Anahtarlama frekansi

Anahtarlama frekansi, motor tarafindan tretilen guriltiyu dustirmek
amactyla ayarlanabilir.

4 kHz'in Gizerinde, hiz kontrol cihazinin akimi distik hesaplanmalidir :
* 12 kHz'e kadar : %10 akim kaybi

+ 12 kHz'in Uzerinde : %20 akim kaybi.

2-15kHz

4.0

-nrd

Bu fonksiyon motor girtiltiisini azaltmak igin, anahtarlama frekansini
modile eder.no: fonksiyon aktif degil YES : fonksiyon akif.

no - YES

YES

[ |Parametre, calisma esnasinda ayarlanabilir.
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Konfiglrasyon

Siriici mendsii (devam)

Kod Agiklama Ayar Fabrika
araligi ayari
-Atr Bir hata sonucu kilittenmenin ardindan, eger hata ortadan kalkmigsa ve no - YES - no
diger calisma kosullari tekrar yolvermeye izin veriyorsa, otomatik tekrar USF
yolverme. Tekrar yolverme, her seferinde, daha uzun bekleme streleriyle
ayrilmis bir seri ardisik otomatik denemeyle gergeklestirilir: 1sn, 5 sn, 10 sn,
daha sonraki denemeler i¢in1dakika. Eger 6 dakika sonunda, tekrar
yolverme gergeklestiriimemisse, islem iptal edilir ve hiz kontrol cihazi enerji
kesilip tekrar enerjilendirilinceye kadar kilitli kalir. Su hatalar, bu fonksiyona
izin verir: OHF, OLF, USF, ObF, OSF, PHF, OPF, SLF. Bu fonksiyon aktifse,
hiz kontrol cihazi hata rolesi aktif olarak kalir. Hiz referansi ve ¢alisma yoni
sakli kalmalidir.
Bu fonksiyon sadece 2-telli kontrolde kullanilabilir (tCC = 2C).
Herhangi bir kazaen yolvermenin, personele veya ekipmana zarar
& vermeyeceginden emin olun.
- no : Fonksiyon aktif degil
- YES : Fonksiyon aktif
- USF : Fonksiyon sadece USF hatasi i¢in aktif
-OPL | Motor faz hatasinin gdriilmesini saglar. no - YES YES
(Eger hiz kontrol cihazi ile motor arasinda bir anahtar kullanildiysa hatanin
olusumunu énler : no).
no : fonksiyon aktif degil. YES : fonksiyon akif.
-IPL Sebeke faz hatasinin gdriilmesini saglar. no - YES YES
no : fonksiyon aktif degil. YES: fonksiyon aktif.
Bu parametre, tek fazli besleme kaynagi igin ATV28HUO9M2, U18M2,
U29M2 ve U41M2'de bulunmaz.
Hata sadece, motor yukllyse algilanir (nominal gictin 0.7 kati civarinda).
Dusuk yukte, tek fazli calisma zarara yolagmaz.
-StP Sebeke kaybinda kontrollli durus : no- YES no
Sebeke faz kaybi varken, birikmis olan kinetik enerjiye bagli olarak kendini
adapte eden bir rampay izleyerek, motorun durusunu kontrol eder.
no : fonksiyon aktif degil. YES : fonksiyon aktif.
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Konfiglrasyon

Siriicii meniisiidrC- | (devam)

Kod

Aciklama

Ayar
araligi

Fabrika
ayari

-FLr

Asagidaki durumlardan sonra, dlizgln bir tekrar yolvermeyi saglar :
- sebeke kaybi veya enerijinin kesilmesinde

- hata reseti veya otomatik yolverme

- serbest durus veya lojik giris ile enjeksiyon durus

no : fonksiyon aktif degil. YES: fonksiyon aktif.

no - YES

no

%40 gerilim diisimine sahip sebekede galismak i¢in, USF hatasinin agma
esikdegerini dusgurdr.
no : fonksiyon aktif degil.
YES : fonksiyon aktif :
+ Sok bobini kullaniimali.
& + Digik gerilimde ¢alisma esnasinda, hiz kontrol cihazinin
performansi artik garanti edilemez.

no - YES

no

-SdS

Display parametresi SPd (-SUP mendiisl) igin skala faktérd, bir degeri ¢ikis
frekansi, makina hizi veya motor hizi ile orantili sekilde Slgeklendirmek igin
kullanilir. Ornegin :

4-kutuplu motor, 50 Hz'de 1500 rpm :

-SdS =30

-SPd =50 Hz'de 1500

1-200

30

-FCS

Fabrika ayarlarina dénis
no : hayir
YES : bir sonraki display Inlt, daha sonra bFr (mendlerin baslatiimasi)

no - YES

no

[ |Parametre, galisma esnasinda ayarlanabilir.
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Ayarlar

Ayar mendisii

Bu ayar parametreleri, hiz kontrol cihazi durmusken veya ¢alisirken modifiye edilebilir.
Calisma esnasinda gerceklestirilecek degisikliklerin bir tehlike yaratmayacagindan
emin olun. Degisiklikler tercihen hiz kontrol cihazi durmusken gerceklestirilmelidir.

Kod Aciklama Ayar Fabrika
araligi ayari
-LFr | Display modlu Gzerinden hiz referansi. LSP - HSP

Bu parametre, uzaktan display modil opsiyonu varsa ve eger hiz kontrol
cihazinin display modiili tizerinden kontroli saglanmigsa gorintlenir: I-O
meniide LCC parametresi.

-rPI Pl referans 0.0-100.0% |0.0
Bu parametre, eger AIC/AI2 analog girisi dahili P fonksiyonuna atandiysa
gordntilenir (AIC = PII).

-0t Calisma yo6n. For-rrS For
Bu parametre, eger "lokal kontrol" opsiyonu varsa belirir .
Galisma y6niini belirler :

- ileri : For, - geri: S

-ACC  |Hizlanma ve yavaslama rampa sireleri. 0,0-3600s |3s
-dEC |0 frekanstan, nominal motor frekansina kadar degisimi belirler (FrS) 0.0-3600s |[3s
-AC2 | 2. hizlanma rampa siresi 0,0-3600s |[5s
-dE2 | 2. yavaglama rampa siresi 0.0-3600s |5s

Eger rampa atesleme esikdegeri (drC-menUstinde Frt parametresi) 0
Hz'den farkli bir degere sahipse veya bir lojik giris, rampa ateslemesine
atanmissa, bu parametrelere erisilebilir.

-LSP | Dusik hiz 0-HSP 0 Hz

-HSP | Yiiksek hiz: bu ayarin, motor ve uygulama i¢in uygun oldugundan emin olun. | LSP - tFr bFr

-ItH Motorun termik korumasinda kullanilan akim. ItH'yi, motorun nominal deger | 0,50 - 1,15 In(1)
plakasindaki nominal akim degerine ayarlayin. In(1)

Termik korumayi engellemek igin, degeri maksimuma ayarlayin (ntH
géruntulenir).

(1) In, hiz kontrol cihazi de@er plakasinda ve katalogda belirtilen hiz kontrol cihazi nominal akimina karsilik
gelir.

Gri kutulardaki parametreler, drC- veya I-O menulerindeki iligkili parametreler konfigiire
edilmigse belirir.
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Ayarlar

Ayar mendsii (devam)

no : normal, YES : ters

Kod Aciklama Ayar Fabrika
araligi ayari
-UFr Cok dusik hizlarda momenti optimize eder. 0-100 % 20
-SLP | Nominal motor hizi tarafindan set edilen deger civarinda kayma 0.0-5.0Hz |Cihaz
kompanzasyonunu ayarlamada kullanilir. Bu parametre sadece, drC- cikigina
mendstndeki UFt parametresi = n ise belirir. bagl olarak
-FLG | Frekans gevrim kazanci 0-100% 33
Atalete ve siirlilen mekanizmanin rezistif momentine bagli olarak :
- yuksek rezistif momentli veya ylksek ataletli makinalar: kazanci kademeli
olarak 33 — 0 arasinda duguriin
- hizli déngilt, dusik rezistif momentli ve diistik ataletli makinalar: kazanci,
kademeli olarak 33 — 100 arasinda arttirin. Gok yliksek bir kazang degeri,
calismada dengesizlige yol agabilir.
-1dC DC enjeksiyon frenleme akim seviyesi 0.11tH - 0.7In(1)
Eger daha yliksek bir degere set edilmigse, 5 saniye sonra, enjeksiyon akim | In (1)
tepe degeri 0.5 Ith’a sinirlandirilir.
-tdC DC enjeksiyon durus frenleme zamani 0-254s 05s
Eger siire 25.5 s.’'ye arttiriimigsa, "Cont" gérintlenir. DC enjeksiyon, daha | Cont.
sonra durusta sirekli hale geger.
-JPF Atlama frekansi, JPF civarinda 2 Hz frekans bandinda uzun stire ¢alismayi |0 - HSP O0Hz
onler. Bu fonksiyon, rezonansa yolagabilecek kritik hizi 6nler.
Fonksiyonu 0 olarak set etmek, fonksiyonun aktifligini bozar.
-JOG | Jog calisma frekansi 0-10Hz 10 Hz
PG | Pl regllatdr oransal kazang 0,01-100 1
-IG Pl regiilatdr integral kazanci 0.01-100/s [1/s
-FbS PI geribesleme ¢arpim katsayisi 0.1-100 1
-PIC | Pl regilatdriin dizeltme yéniiniin degistiriimesi : no - YES no

(1) In, hiz kontrol cihazi deger plakasinda ve katalogda belirtilen hiz kontrol cihazi nominal akimina
karsilik gelir.

Gri kutulardaki parametreler, drC- veya I-O menlerindeki iliskili parametreler konfiglre

edilmigse belirir.
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Ayarlar

Ayar mendisii (devam)
Kod Aciklama Ayar Fabrika
araligi ayari
-SP2 [ 2. dnceden ayar edilmis hiz LSP-HSP |10 Hz
-SP3  [3. dnceden ayar edilmis hiz LSP-HSP |15Hz
-SP4 [ 4. dnceden ayar edilmis hiz LSP-HSP |20 Hz
-SP5  [5. dnceden ayar edilmis hiz LSP-HSP |25Hz
-SP6 | 6. 6nceden ayar edilmis hiz LSP-HSP |30 Hz
-SP7 | 7. dnceden ayar edilmis hiz LSP-HSP |35Hz
-Ftd Uzerindeki degerde, R2 rolesinin kapandigi motor frekans esikdegeri 0- HSP bFr
-Ctd Uzerindeki degerde, R2 rélesinin kapandigi akim esikdegeri 0,1 ItH - 1.51n (1)
1.51In (1)
-ttd Uzerindeki degerde, R2 rdlesinin kapandigi motor termik durum esikdegeri (1 - 118 % 100 %
-tLS Dusuk hizda ¢alisma siresi 0-255s 0 (sire limiti
Belirlenmig bir siire icin LSP’de ¢alismanin arkasindan, otomatik olarak yok)
motor durusu istenir. Eger frekans referansi LSP'den daha buyukse ve bir
run-¢alis komutu hala varsa motor tekrar yolalir.
Uyari : 0 degeri, sonsuz sire ¢alismaya karsilik gelir

karsilk

gelir.

edilmisse belirir.

(1) In, hiz kontrol cihazi deger plakasinda ve katalogda belirtilen hiz kontrol cihazi nominal akimina

Gri kutulardaki parametreler, drC- veya |-O mendlerindeki iligkili parametreler konfigiire
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Ayarlar

Display mendisi (calisma esnasinda gérintilenmek istenen parametrenin segimi,
son hatanin, hiz kontrol cihazi yazilim versiyonunun ve erisim kodunun gérintilenmesi)

Segilen display su sekilde hafizaya alinir :

- ENT butonuna bir kere basarak: se¢im gegicidir, bir sonraki enerjilendirmede bilgi silinecektir.

- ENT butonuna iki kere basarak: secim kalicidir. ENT’e ikinci basis, SUP-menusilnden ¢ikis saglar.

Asagidaki parametrelere, hiz kontrol cihazi dururken veya calisirken erigilebilir.

Kod Parametre Birim
-FrH | Frekans referansinin gosterimi Hz
-rFr Motora uygulanan ¢ikis frekansinin gésterimi Hz
-SPd | Hiz kontrol cihazi tarafindan hesaplanan degerin (rFr x SdS) gdsterimi -
-LCr | Motor akiminin gdsterimi A

-OPr | Motora saglanan, hiz kontrol cihazi tarafindan belirlenen giiciin gésterimi. % 100, hiz kontrol %
cihazi nominal giiciine karsilik gelir.

-ULn | Sebeke geriliminin gdsterimi \'

-tHr Motor termik durumu: %100, nominal termik duruma karsilik gelmektedir. %
%118'in lizerinde, hiz kontrol cihazi OLF hatasi verir (motor asiri yUk)

-tHd | Hiz kontrol cihazi termik durumu: %100, nominal termik duruma karsilik gelmektedir. %

%118'in lizerinde, hiz kontrol cihazi OHF hatas! verir (cihaz asiri 1sindi)
%70'in altina resetlenebilir.

-LFt Olusmus son hatanin géruntilenmesi. Eger hata yoksa, ekranda noF gérintilenir. -

-CPU | Hiz kontrol cihazi yazilim versiyonu -

-COd | Sadece uzaktan display modl opsiyonu veya PC yazilimi kullanarak erigilen ve gériintilenen parametre.
Erisim kodu : 0 - 9999. 0 degeri (fabrika ayar) erisimi engellemez. Tim diger degerler SEt-, drC- ve I-O-
mentilerine erigimi kilitler.
Hiz kontrol cihazina erigimi kilitlemek icin, kod (A ¥) kullanarak degistirilip, daha sonra (ENT) kullanarak
hafizaya alinir.
+ Kodu bir yere not etmeyi unutmayin, ¢linkii bir kere hafizaya alindig igin, bir daha
goriintlilenmeyecektir.
+ Eger 0’dan bagka bir kod konfigiire edilmisse, meniilere erisim uzaktan display
moddl opsiyonunu veya PC yazilimini gerektirir.

Hiz kontrol cihazi Gizerindeki, kod ile kilitli olan meniilere erisim igin, (A ¥) kullanarak kod degistirilebilir
ve (ENT) ile konfirme edilir :
« Eger dogru erisim kodu gériintiilenirse, yanip soner, ve sonra, kod 0 mentilere erisim igin
konfigire edilebilir.
+ E@er yanls bir kod gérintilenirse, hiz kontrol cihazi ilk display’e déner (rdY).
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Konfiglrasyon/Ayar deger tablolar

Menisii (ayarlar)

Musteri ayar Musteri ayar

Kontrol Kontrol
s s
s s
Hz Hz
A %
Hz %
A s
Hz Hz

/s

Hz Hz
Hz Hz
Hz Hz
Hz A
% S

Gri kutulardaki parametreler, drC- veya I-O mentlerindeki iliskili parametreler konfigire edilmisse
belirir.




